
배관 로봇

기술분류

기술구분

거래유형

관로작업용 로봇

패키징 기술

협의 필요

기술 개요

기존기술의 문제점 개발기술의 특징 및 효과

기술 개발 내용

ㆍ႑š�ԕᇡෝ�ᯕ࠺⦹໕ᕽ�႑š�áᔍ�ၰ�႑š�šญ가 가능한 ႑š�ಽᅨ에 관한 것임

ㆍ༉ऩ⩶ᮝಽ�ᱽŖ되어 배관의 형상에 따라 적절히 Ǖᱩශᯕ�᳑ᱩ�a܆하도록 ᇥญ�ၰ�᳑พᯕ�ᬊᯕ한 모듈형 배관 로봇임

ㆍ배관을 ᩢᔢ�↍ᩢ⦹ᩍ�áᔍ할 수 있으며
�እ❭ƕ�┱ᔢ⦹ᩍ�áᔍ할 수 있는 모듈형 배관 로봇임

ㆍ႑šáᔍ᮹�᭥⨹ᖒ

   전력선, 가스, 석유, 식수 및 하수 배관으로

   작업자가 직접 들어가기는 어려움

   구간별 출입구를 통해 외부 검사 수행 시

   문제 구관 발굴이 어려움

ㆍᵲǍĞ�ᔍᯕᷩ�႑šᨱݡ�⦽�ᱱá�ᨕಅᬡ

   80-120mm 중구경 수도관은 작업자 투입이   80-120mm 중구경 수도관은 작업자 투입이

   어려움

ㆍáᔍ�ᩢᩎ᮹�٥௞

   원주방향에 따른 배관전체결함이나 결함위치

   탐상하는데 한계

ㆍ႑š�ǍĞ�ᔍᯕᷩᨱ�฿∑�᳑ᱩ�a܆

   배관의 구경에 맞춰 회전형 모듈로 사이즈 조절

ㆍ႑š�ᯕ࠺�ᬊᯕ

   모듈형으로 제작되어 배관의 형상에 따라 적절히 굴절률이 조절 가능

ㆍ႑šԕ�ၹ᯦�ၹ⇽�ᬊᯕ

   배관의 지면 개구를 통해 투입 가능

ㆍㆍáᔍǍᩎ�٥௞�ႊḡ

   배관의 원주 방향에 따른 내벽부에서 배관의 전반적인 검사 수행
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[배관내 투입된 배관로봇]



기술 구성
완품, 부품, S/W

동작 기능
이동, 조립/분해, 
촬영, 회전

[상수도 검사/청소 로봇]

기술 개발 내용

추가기술 정보권리현황

배관로봇 기술구현

[배관 주행/검사 로봇]

ㆍ가스/용수/화학 배관 검사

ㆍ배관내 이물질 제거

ㆍ대규모 용수공급관로(도수, 송수,

   공업 등) 검사 및 진단

한국로봇융합연구원 기업지원실

TEL 054.279.0412               

E-MAIL hshan@kiro.re.kr

ㆍ해외 검사 및 유지보수 로봇 시장 규모
    43백만 달러(2018년 기준)

ㆍ국내 검사 및 유지보수 로봇 시장 규모
    144억 원(2018년 기준)

적용
분야

특허명 출원번호 출원일 권리현황

모듈형 배관 로봇 KR 2017-0145354 2017.11.02 출원

배관로봇 KR 2017-0145355 2017.11.02 출원

배관 검사로봇의 배관 검사방법 KR 2017-0148069 2017.11.08 출원

회전형 비파괴 탐상장치 KR 2017-0148068 2017.11.08 출원

배관 검사 로봇 KR 2017-0148067 2017.11.08 출원

시장
전망

총괄
문의

[ 기술 완성도 ]
파일롯 규모 시작품 제작 및 성능 평가

TRL 1 TRL 2 TRL 3 TRL 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TRL 8 TRL 9

국내 특허 5건 
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